DUE TIPI DI MOTO A CONFRONTO

	MOTO TRASLATORIO
	MOTO ROTATORIO

	Cinematica:

Posizione x [m]

Velocità lineare v = 
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Accelerazione lineare a = 
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	Cinematica:

Angolo 
[image: image3.wmf]J

 [rad]

Velocità angolare 
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Accelerazione angolare 
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	Dinamica:

Massa m [Kg]

Forza F [N]

2° Principio della Dinamica: F = m a
3° Principio della Dinamica: FAB = FBA
Energia cinetica Ec= 
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Momento Lineare o Quantità di moto

p = m v [m Kg s-1]


	Dinamica:

Momento d'inerzia I [m2 Kg]

Momento della forza M [N m] 

2° Principio della Dinamica: M = I 
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3° Principio della Dinamica: MAB = MBA
Energia cinetica Ec= 
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Momento Angolare o Momento della

Quantità di moto L = r 
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	1a Equazione Cardinale della Dinamica:

F = 
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Conservazione della Quantità di moto

nei sistemi isolati: se Fext = 0, p = cost.
	2a Equazione Cardinale della Dinamica:

M = 
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Conservazione del Momento Angolare

nei sistemi isolati: se Mext = 0, L = 0




N.B. Le grandezze sottolineate sono di natura vettoriale
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